
รายละเอียดคุณลักษณะเฉพาะ 

ยูนิตทําฟน 

_______________________________________________________________________ 

ความตองการ  ยูนิตทาํฟน พรอมอุปกรณ 

วัตถุประสงค  เพ่ือใชในการบริการทางทันตกรรม 

 

1. คุณสมบัติทั่วไป 

(1) ประกอบดวย ระบบใหแสงสวาง ระบบเคร่ืองกรอฟน ระบบควบคุมระบบดูดน้ําลาย ระบบน้ําบวนปาก และเกาอ้ีคนไข 

(2) ยูนิตมีจุดตอCoupling นํ้า สําหรับเคร่ืองขูดหินปูน พรอมปุมปรับปริมาณน้ําและมีหัวตอแบบ Non-return Value  

สําหรับเสียบทอนํ้าได 

(3) มีที่ดูฟลมเอกซเรย ในตําแหนงท่ีผูใหการรักษาสามารถดูไดสะดวกและชัดเจน 

(4) ใชกับไฟฟากระแสสลับแรงดัน 220 โวลท 50 เฮิรตซ และถูกแปลงเปนแรงดันไฟฟ าไมเกิน 50 โวลท ใชกับระบบทํางาน 

ภายในยูนิตทั้งหมด ยกเวนสวนที่เปนมอเตอร 

(5) เปนแบบ Chair Mounted Unit ( แขนของ Tray ติดทางดานขวาของเกาอ้ี ) เนื่องจากสะดวกในการปฏิบัติงานของทันตแพทย 

โดยการที่เขา-ออกของคนไข จะไมกีดขวางตอการปฏิบัติงานของทันตแพทย 

(6) มีถาดวางเคร่ืองมือ ฝงผูชวยยึดติดกับบริเวณ suction พรอมระบบควบคุมการปรับตําแหนง  

 

2. คุณสมบัติทางเทคนิค 

(1) ระบบใหแสงสวาง 

1.1 แสงสวางที่ไดปราศจากความรอน  แหลงกําเนิดแสงเปนแบบ LED 

1.2 ใหความเขมแสงที่ระยะโฟกัสไมตํ่ากวา 13,000 และไมเกิน 28,000 ลักซ 

1.3 ระยะโฟกัสที่ปฏิบัติงานไมนอยกวา 50 เซนติเมตร 

1.4 Color Temperature อยูระหวาง 3,600 - 6,500  ° K (องศาแคลวิน) 

1.5 สามารถปรับระดับของแหลงกําเนิดแสงได แบบตอเน่ือง 

1.6 Flexible Arm สําหรับยึดโคมไฟ 

1.6.1 ทําดวยวัสดุไมเปนสนิม หรือพนกันสนิม 

1.6.2 สามารถปรับระดับโคมไฟไดสะดวกทั้งแนวด่ิง แนวระนาบ และแนวเอียง 3 XSIS 

1.7 เปด-ปด ดวยระบบ Sensor และ Manual 

(2) ระบบเคร่ืองกรอฟน 

2.1 เคร่ืองกําเนิดอากาศอัด (AIR COMPRESSOR) 

2.1.1 เคร่ืองกําเนิดอากาศอัดเปนระบบที่ไมใชน้ํามันหลอลื่น 

2.1.2 กําลังของมอเตอรไมนอยกวา 2 แรงมา 

2.1.3 จํานวนรอบการหมุนของมอเตอร ไมเกิน 1,500 รอบตอนาที 

2.1.4 สามารถผลิตปริมาณอากาศอัด ที่ 5 บาร ไดไมนอยกวา 330  ลิตรตอนาที 

2.1.5 มีระบบปองกันมอเตอรชํารุด เมื่อเกิดภาวะผิดปกติ 

2.1.6 ถังเก็บอากาศอัดภายในเคลือบกันสนิมขนาดไมนอยกวา 70 ลิตร พรอม Safety Valve และมาตรวัด

แสดงแรงดันอากาศอัดที่เก็บอยูในถังและมีวาลวเปดปลอยอากาศอัดและน้ําทิ้งติดต้ังใชงานได 

อยางสะดวก 

2.1.7 มีสวิตชอัตโนมัติควบคุมการทํางานของมอเตอร ใหแรงดันอากาศอัดในถังอยูในพิกัด โดยชวง Cut-In มี

แรงดันอากาศอัดไมตํ่ากวา 5 บาร 



2.1.8 ชุดปรับปรุงคุณภาพอากาศอัด ตองติดต้ังในหองติดต้ังยูนิตทําฟน โดยชุดปรับปรุงคุณภาพอากาศอัด

ตองมี องคประกอบและการติดต้ังเรียงลําดับกอนเขายูนิตทําฟน ดังนี้ 

ก. ขจัดน้ําที่เกิดจากการควบแนนภายในอากาศอัดดวย 

-  Water  Separator  ชนิด  Auto-drained  ที่มี  Differential pressure Indicator จํานวน 1 ตัว 

ข.    กรองอนุภาคที่แขวนลอยในอากาศอัดใหมีขนาดไมเกิน 5 ไมครอน 

         -  Air  Filter  พรอม  Metal  Guard  หรืออุปกรณท่ีมีประสิทธิภาพเทียบเทา  จํานวน 1 ตัว 

ค.    กรองอนุภาคที่แขวนลอยในอากาศอัดใหมีขนาดไมเกิน 1 ไมครอน 

        -  Mist Separator with Differential Pressure Indicator   พรอม  Metal  Guard  หรืออุปกรณ

ที่มีประสิทธิภาพเทียบเทา จํานวน 1 ตัว 

ง. กรองอนุภาพท่ีแขวนลอยในอากาศอัดใหมีขนาดไมเกนิ 0.1 ไมครอน ดวย 

-  Micro-mist Separator with Differential Pressure Indicator   พรอม  Metal  Guard  หรือ

อุปกรณท่ีมีประสิทธิภาพเทียบเทา จํานวน 1 ตัว 

จ. ลดแรงดันของอากาศใหเปน 5 Bar ดวย 

- Air Regulator พรอมมาตรวัดแรงดันจํานวน 1 ตัว 

(3) ดามกรอ ประกอบดวย 

3.1 ดามกรอเร็ว (Airotor) จํานวน 2 ดามกรอ โดยมีคุณสมบัติ 

3.1.1 เปนชนิดท่ีมีรูนํ้าออกระบายความรอนของหัว Bur จากการกรอฟน ที่สวนหัวไมนอยกวา 3 รู 

สามารถกาํเนิดแสงไดดวยตัวเอง ตนกําเนิดแสงเปนแบบ LED สีขาวนวล 

3.1.2 ขอตอ (Coupling) เปนแบบ Quick Disconnecting หมุนไดโดยรอบ และดานทายเปนแบบ 

Mid West Type (4 Holes)  

3.1.4 สามารถฆาเช้ือโรคโดยการนึ่งฆาเช้ือไดโดยทนความรอนไดสูงถึง 135 องศาเซลเซียส 

3.1.5  เปนผลิตภัณฑยี่หอเดียวกันกับยูนิตทําฟน 

3.2 ดามกรอชา 

3.2.1 Micromotor เปนชนิด Electric หรือ Air Micromotor โดยมีดานทายเปนแบบ Mid West 

Type(4 Holes) 

3.2.2 สามารถตอสเปรยนํ้า (INNER SPRAY) ไดและสามารถปรับความเร็วได 

3.2.3 มีดามตอชนิดตรง(Straight) และหักมุม(Contra-Angle) อยางละ 1 ดามตอ 

3.2.4 สามารถฆาเช้ือโรคโดยการนึ่งฆาเช้ือไดโดยทน ความรอนไดสูงถึง 135 องศาเซลเซียส  

ยกเวน Electric Micromotor 

3.2.5  เปนผลิตภัณฑยี่หอเดียวกันกับยูนิตทําฟน 

3.3 Tripple Syringe สามารถเปานํ้าหรือลม หรือน้ําและลมพรอมกัน ปลายทิปสามารถถอดออกฆาเช้ือดวยการ 

    น่ึงฆาเช้ือได และสามารถใชกับปลายทิปพลาสติกแบบใชแลวท้ิงได 

3.4 สายดามกรอและ Tripple Syringe ทุกเสนเปนเสนตรงทําดวยซิลิโคน 

3.5 ภาชนะบรรจุน้ํากลั่นสําหรับใชกับหัวกรอ 

3.5.1 เปนภาชนะใส ทนความดันไมนอยกวา 3 บาร 

3.5.2 มีความจุไมนอยกวา 1 ลิตร 

3.5.3 สามารถถอดเปลี่ยนภาชนะออกเพื่อเติมนํ้าหรือทําความสะอาดไดสะดวก 

3.5.4 มีระบบระบายลมทันที กอนถอดเปลี่ยน 

3.5.5 มีภาชนะสํารอง 2 ใบ 

(4) ระบบควบคุม 

4.1 ระบบการควบคุมการทํางานของดามกรอ 



4.1.1 มีระบบ First Priority 

4.1.2 มีระบบปองกันการดูดนํ้ายอนกลับเขาดามกรอ 

4.1.3 สามารถปรับปริมาณนํ้าและแรงดันอากาศอัด ดามกรอในแตละชุดไดสะดวกโดยผานNeedle Valve 

4.1.4 ตองไมมีการบีบหรือหักพับสายท่ีเปนทางเดินของนํ้า และอากาศอัดในระบบ 

4.1.5 สายที่เปนทางเดินของนํ้าและอากาศอัดภายในระบบควบคุมตองเปนสายท่ีทําจาก Polyurethane(PU) 

โดยมีการระบุ Polyurethane หรือ PU และขนาดเสนผาศูนยกลางของสายท่ีตัวสาย 

4.1.6 มีที่วางหรือใสดามกรอ สําหรับดามกรอเร็ว 2 ที่ สําหรับดามกรอชา 1 ที่ และTripple Syringe 1 ที่ 

4.1.7 มีที่วางถาดใสเคร่ืองมือ 

4.1.8 ที่ใสดามกรอและที่วางถาดใสเคร่ืองมือใช Flexible Arm รวมกัน 

4.1.9 ที่ใสดามกรอและที่วางถาดใสเคร่ืองมือสามารถเคลื่อนท่ีได ทั้งแนวราบและแนวด่ิงและคงที่ไดทุกจุดที่

ตองการ (ทั้งน้ีเมื่อปดเคร่ืองแลวสายของดามกรอจะตองไมลดระดับลงถูกพื้น) 

4.1.10  ชุดถาดทําดวยวัสดุไฟเบอรกลาส ขนาดไมนอยกวา 30x70 เซนติเมตร 

4.2 สวิตชเทา สามารถ 

4.2.1 ควบคุมการปรับระดับสูง-ตํ่า และปรับระดับพนักพิงของเกาอ้ีคนไข  

4.2.2 ควบคุมการทํางานของดามกรอและสามารถเลอืกใหหัวกรอทํางานอยางเดียว หรือทํางานแบบ 

มีน้ํารวมดวย 

(5) ระบบดูดน้ําลาย(Saliva Ejector และ High Volume Suction) 

5.1 เปน Motor Suction ที่ไมใชนํ้ารวมในการทําใหเกิดแรงดูด 

5.2 แรงดูดของ High Volume Suction มีคาแรงดูดอยู ไมตํ่ากวา -80 mm.Hg หรือเทียบเทา 

5.3 Saliva Ejector และ High Volume Suction สามารถทํางานพรอมกันได และการทํางานเปนแบบอัตโนมัติ 

5.4 มีท่ีดักเศษวัสดุท่ีดูดกอนปลอยลงทอนํ้าทิ้ง และสามารถนําออกมาลางและทําความสะอาดได 

5.5 ตองมีการปองกันของเหลวจากการดูดเขาสูตัวมอเตอรไดในทุกกรณี 

5.6 มีระบบปองกันมอเตอรชํารุด กรณีใชงานตอเนื่องเปนเวลานาน 

5.7 ลมที่ปลอยออกมาจาก Motor Suction ตองผาน Bacterial Filter โดยไมทําใหประสิทธิภาพการดูดลงลง 

5.8 Bacterial Filter สามารถถอดเปลี่ยนหรือทําความสะอาดไดสะดวกและมีสํารอง 1 ชุด 

5.9 สายดูดสําหรับ Saliva Ejector และ High Volme Suctionผนังดานในทําดวยซิลิโคน หรือเคลือบซิลิโคนมีคุณสมบัติ 

 ไมหดหรือตีบตัวขณะใชงาน 

5.10  มอเตอรดูดน้ําลาย เปนผลิตภัณฑ ประเทศญ่ีปุน ทวีปยุโรป หรืออเมริกา 

 (6) ระบบน้ําบวนปาก 

6.1 มีท่ีกรองน้ํากอนที่จะเขาสูระบบนํ้าบวนปาก และสามารถถอดท่ีกรองมาลางทาํความสะอาดไดงาย 

6.2 มีระบบควบคุมปริมาณนํ้าลงถวยนํา้บวนปากโดยอัตโนมัติ(ใชน้ําหนัก) 

6.3 อางน้ําบวนปากคนไขผิวเรียบทําดวยวัสดุเซรามิกที่คราบสกปรกไมเกาะติด มีทอน้ําปลอยนํ้าลงในอาง และม ี

ที่กรองวัสดุหยาบภายในอางที่สามารถถอดมาลางและทําความสะอาดไดงายโดยไมตองใชเคร่ืองมือ         

6.4 มีท่ีกรองวัสดุกอนลงทอน้ําทิ้งท่ีสามารถถอดมาลางและทําความสะอาดได 

6.5 ม ีTripple Syringe 1 ชุด พรอมท่ีวาง(คุณสมบัติเดียวกับขอ 3.3 ) 

6.6 กลองที่รองรับชุดอางและถาดท่ีวางดานผูชวยเปนแบบไฟเบอรกลาสขึ้นรูปทั้งช้ิน  

(7) เกาอ้ีคนไข 

7.1 สามารถปรับพนักเกาอ้ีใหเอน นั่ง หรือนอน และสามารถปรับระดับความสูงตํ่าของเกาอ้ีไดดวยระบบ  Hydraulic 

7.2 Head Rest จะตองมีท่ีรองรับ Occipital Prominence ของศีรษะคนไข และสามารถปรับสูงตํ่าได ตามความตองการ 

ตลอดจนสามารถใชกับเด็กได 



7.3 ระบบในการปรับตําแหนง Presetและ Autoreture (Zero Position) เมื่อใชกับคนไขที่มีน้ําหนักตัวมาก ตําแนงที่ต้ัง

ไว 

ตองไมเปลี่ยนแปลง 

7.4 ปุมปรับตําแหนงPreset และ Autoreturn(Zero Position) จะตองมีอยางนอย 2 จุด จาก 3 จุด ดังน้ี บริเวณถาดวาง 

เคร่ืองมือ เกาอ้ีคนไข และบริเวณถาดวางดานผูชวย 

อุปกรณประกอบ 

1. เกาอ้ีทันตแพทย จํานวน 1 ตัว 

1.1 มีลอเลื่อนและปรับความสูง-ตํ่าได ดวยระบบ Pneumatic 

1.2 Lumbar Support 

1.3 ไดรับการรับรองมาตรฐานอุตสาหกรรม (มอก.) 

2. เกาอ้ีผูชวยทันตแพทย จํานวน 1 ตัว 

2.1 มีลอเลื่อนและปรับระดับความสูง-ตํ่าไดดวยระบบPneumatic 

2.2 Lumbar Support และท่ีพักเทา 

2.3 ไดรับการรับรองมาตรฐานอุตสาหกรรม (มอก.) 

3. ดามกรอเร็วแบบที่ใชสําหรับการผาตัดฟนคุด ไมมีสเปรยลมออกจากดามกรอสูบริเวณปฏิบัติงาน น่ึงฆาเช้ือโรคได

โดยทนความรอนไดถึง 135 องศาเซลเซียส  

4. Automatic Voltage Stabilizer  ขนาดไมนอยกวา 5 KVA ใชควบคุมยูนิตทําฟนทุกระบบท่ีใชไฟฟา โดยใชไดกับ

แรงดันกระแสไฟฟาสลับในชวง 180-260 โวลท และแรงดันไฟฟาที่ปรับแลวจะตองไมเกิน +/- 5%  

เงื่อนไขเฉพาะ  

1. ยูนิตทําฟนเปนผลิตภัณฑประกอบจากทวีปยุโรป, ทวีปอเมริกา, ประเทศญ่ีปุน หรือประเทศไทย   

2. ถาเปนผลิตภัณฑประกอบในประเทศไทย ตองไดขอยื่นจดแสดงเคร่ืองหมายมาตรฐานอุตสาหกรรมกับกระทรวง

อุตสาหกรรม(มอก.) 

3. ผูเสนอราคาจะตองไดรับการแตงต้ังโดยตรงจากผูผลิต 

4. โรงงานผูผลิตจะตองมีใบทะเบียนโรงงานที่จดทะเบียนกับกระทรวงอุตสาหกรรมของไทย มีเนื้อที่โรงงานไมนอยกวา 

3200 ตารางเมตร และมีทุนดําเนินกิจการไมนอยกวา 20 ลานบาทและไดรับมาตรฐาน ISO9001:2015, 

ISO13485:2015 

5. ดามกรอเร็วและดามกรอชาเปนผลิตภัณฑของทวีปยุโรป,สหรัฐอเมริกา หรือประเทศไทย 

6. เคร่ืองกําเนิดอาการอัด (Air Compressors) เปนของทวีปยุโรป, ทวีปอเมริกา หรือเอเชีย  

7. ผูเสนอราคาตองแนบแคทตาล็อกพรอมรายละเอียด  เพื่อประกอบการพิจารณาและตองทําเคร่ืองหมาย  

 และลง หมายเลขขอ ตรงตามรายละเอียดขอกําหนดของทางราชการ 

8  เปนของใหมที่ไมเคยใชงานหรือสาธิตมากอน 

9.  เมื่อติดต้ังแลวตองมีคุณสมบัติที่สําคัญในการใชดังน้ี 

  9.1  เมื่อดูมาตรวัดแสดงการทํางานของดามกรอ 

     9.1.1  เมื่อดามกรอทํางานติดตอกันเปนเวลามากวา 15 นาที 

   - แรงดันอากาศอัดที่ดามกรอ ตองคงท่ีตลอดเวลา ตามคาที่กําหนดจากเอกสารกํากับดามกรอ 

   9.1.2  ตลอดระยะเวลา 30 นาที ในชวง Cut – In ที่เคร่ืองกําเนิดอากาศอัดทํางาน 

   - แรงดันอากาศท่ีดามตองคงที่ และมีคาตามที่กําหนดจากเอกสารกํากับดามกรอ 

    9.2 เมื่อหยิบดามกรอออกจากที่วางหรือใส ต้ังแต 2ดาม กรอขึ้นไป และเหยียบสวิตซเทา 

  - ตองมีดามกรอที่ทํางานเพยีงดามกรอเดียว คือดามกรอที่หยิบออกมาแรกสุด (ทดสอบระบบ First 

Priority) 



9.3 เมื่อเปาลม Triple Syringe ไปที่กระจกสองปากหรือกระจกเงา ตองไมมีละอองน้ําเกาะติด ที่ผิวกระจก 

สองปากหรือ  กระจกเงา 

9.4  เมื่อใช High Volume Suction ดูดละอองน้ําในขณะขูดหินปูนดวยเคร่ืองขูดหินปูนไฟฟา 

- ที่ระยะ 10 เซนติเมตร ระหวาง Suction Tip กับปราย Tip ของหัวขูดการดูดลิงน้ําอยางตอเนื่อง

ตลอดระยะเวลา 10 นาที จะตองสามารถดูดไดดี 

       9.5  เมื่อใช High Volume Suction รวมกับ Saliva Ejector  

   - ตลอดระยะเวลา 10 นาที แรงดูดของ High Volume Suction และ Saliva Ejector ตองคงท่ี 

          9.6  ตัวเกาอ้ีคนไข เมื่อใชปุมปรับตําแหนง Preset กับคนที่มีน้ําหนักตัวมากกวา 90 กิโลกรัม 

   - การติดต้ังใหยึดฐานกับพื้นอยางแนนหนา 

   -  ตําแหนง Presetจะตองไมเปลี่ยนแปลงจากที่ปรับไว 

     9.7 ในกรณีที่ปุมปรับตําแหนง Preset และ  Auto return ( Zero Position) อยูท่ีสวิตซเทา 

 - ขณะท่ีกําลังใชงานดานกรอ ตัวเกาอ้ีคนไขตองไมทํางาน ไมวาจะปรับเกาอ้ีอยูตําแหนงใดก็ตาม  

 (ทดสอบระบบ Chair Lock System) 

10  ผูขายจะตองรับประกันคุณภาพอยางนอย 1 ป  นับจากวันตรวจรับและรับประกันคุณภาพสายลม, สายน้ําไมนอย

กวา 5 ป  

11 มีคูมือการใชงานและบํารุงรักษา ภาษาไทยหรือภาษาอังกฤษ  จํานวน 1 ชุด 

12   ผูเสนอราคาตองมีทีมชางบริการหลังการขาย  

13  ในระยะประกัน หากเคร่ืองมือปญหา ผูขายตองรีบดําเนินการแกไขใหใชการไดดีภายใน 15 วัน นับต้ังแตไดรับแจง 

หากแกไขแลว         ถึง 2 คร้ัง ยังไมสามารถใชงานไดปกติ ผูขายจะตองเปลี่ยนช้ินสวนใหมหรือเปลี่ยนเคร่ืองใหม

ให โดยไมคิดคาใชจายใดๆทั้งสิ้น 

14  ผูขายจะตองสงผูเช่ียวชาญมาสาธิตวิธีการใชงาน และการบํารุงรักษาเคร่ือง โดยไมคิดคาใชจายใดๆ ท้ังสิ้น 

******************************************* 

 


